& R3G500-AF32-11

Kaavuton keskipakopuhallin integroidulla EC-moottorilla

Kaavuton radiaalipuhallin. Varustettu energiaasadstévalla EC-moottorilla jossa integroitu kaytto-

ja ohjauselektroniikka.

-Integroitu PID kontrolleri

-Kierrosnopeutta ohjataan 0-10V signaalilla tai PWM:lla
-Sisdantuleva signaali anturille 0-10V tai 4-20 mA
-Orjaulostulo 0-10V max 3 mA

-Ulostulo 20 VDC (+20%) maks. 50 mA
-Ulostulo10 VDC (+10%) maks. 10 mA

-RS485 ebmBUS

-Hélytysrele

-Alhaisen verkkojannitteen / vaihevian valvonta
-Virranrajoitus moottorille

-Pehmedkaynnistys

-Vuotovirta < 3,5 mA EN 61800-5-1 mukaisesti
-Kondenssivesireidt roottoripuolella.

EMC

- Emissio EN 61000-6-3 mukaisesti

- Immuniteetti EN 61000-6-1 mukaisesti
- Savy DIN EN 61000-3-2/3 mukaisesti

Tekniset tiedot

Kuvaus Kaavuton keskipakopuhallin integroidulla EC-moottorilla
Jénnite 1~200-277 VAC

Taajuus 50/60 Hz

Teho 710W

Nimellisvirta 3.2A

Kierrosluku 1125 rpm

limavirta 2056.00 I/s

limavirta 7400.0 m3/h

Kéyttolampotila-alue -25...460 °C

Pyérimissuunta Myétapdivadn katsottuna roottorista pain

Moottorin tyyppi M3G112GA

Moottorin malli Energiaa sadstava EC-moottori integroidulla elektroniikalla
Moottorisuoja / Suoja Sekd moottorin etté elektroniikan ylikuumenemissuoja.
Suojausluokka IP54 (EN 60529 mukaan)

Moottorin eristysluokka F

Laakerit Kuulalaakerit

Materiaali Elektroniikka koteloitu alumiinivaluun

Siipipyora 9 siiped, hitsattua alumiinia

Asennusasento Asennus akseli vaakatasoon tai roottori alaspéin; roottori ylospain pyynnosta
Séhkdinen kytkenta Kytkentérasia

Hyviksynnit CE, VDE, UL, CSA, CCC, (GOST haettu)

Koko ¢ 500 mm

Paino 13.5kg
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RM-ECi 358-RMECI Yleissdadin potentiometri
RM-ECs RM-ECs Yleissaddin potentiometri
RM-ECv 358-RMECV Yleisséddin potentiometri
Paine-ero- ja virtausmittari DPC200-EP500 Paine-ero- ja virtausmittari nopeussaatimella

2/5

Tuotteiden tekniset tiedot saattavat poiketa esitteen tiedoista. Piddtdmme oikeuden muutoksiin.

ebmpapst



http://www.ebmpapst.se/

R3G500-AF32-11

Kaavuton keskipakopuhallin integroidulla EC-moottorilla

[Pa]
[in H,0]

\*”'\\A ®
350 \

1,25

300

250

1,00

200

0,75

-
L ALY
r % X\

\

0,50

0,25

A“ /
: 0 1 dOO 2&00 3600 4600 [CFM]
V> 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 m¥n]
n P1 | LWA

u
[rpm] [kw] [A] [dB(A)]  [%]

® O | 1125 0.54 2.40 81 —

® O [ 1110 0.66 3.00 74 59
® © | 1100 0.7 3.20 70 69
® O 1110 0.69 3.10 70 66
® 0 920 0.29 1.30 75 —
® 0 905 0.35 1.60 69 64
® 0 900 0.37 1.60 68 75
® 0 900 0.36 1.60 68 75
® 0 665 0.12 0.60 66 —
® O 650 0.12 0.70 60 65
® 0 650 0.13 0.70 58 78
® @ 655 0.14 0.70 57 82
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Kytkentékaavio

Customer circuit
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Function / assignment

Protective earth connection

Supply voltage, 50/60 Hz

Floating status message contact, normally closed connection

Floating status message contact, changeover contact, common connection (2 A, max. 250 VAC,

min. 10 mA, AC1)

Floating status message contact, normally open connection

Analogue output, 0-10 VDC, max. 3 mA, SELV,

Output of the current motor level control coefficient:

1V corresponds to 10% level control coefficient,

10 V correspond to 100% level control coefficient.

Reference mass for control interface, SELV

Use control / actual value input 0-10 VDC, impedance 100 kQ only as alternative to 4-20 mA input, SELV
Voltage output 10 VDC (+/-3%), max. 10 mA, supply voltage for ext. devices

(e.g. potentiometer), SELV

Voltage output 20 VDC (+25%/-10%), max. 50 mA, supply voltage for ext. devices

(e.g. sensors), SELV

Use control / actual value input 4-20 mA, impedance 100 Q, only as alternative to 0-10 V input, SELV
RS485 interface for ebmBus, RSB, SELV

RS485 interface for ebmBus, RSA, SELV
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