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1. Driftsinstruktion

1.1 Allmanna instruktioner

Las igenom denna instruktion noggrant innan du pabérjar installation
och driftsattning av regulatorn!

Det ar forbjudet att vidarebefordra eller kopiera denna driftsinstruktion, att meddela innehallet till tredje part eller att anvanda
innehallet i ett kommersiellt syfte, om annat inte medgetts uttryckligen. Alla rattighetsintrang beivras. Alla rattigheter som ror
patent och/eller varuméarken forbehalls.

© ebm-papst Mulfingen GmbH & Co. KG

Vi forbehaller oss ratten att gora andringar i dokumentationen nér de tekniska specifikationerna andras eller nar
specifikationerna paverkar vara produkter.

Med ensamrétt. Dokumentationen har kvalitetskontrollerats, men ebm-papst Mulfingen kan inte héllas ansvarigt for
felaktigheter i dokumentationen.

Denna handbok galler endast det styrdon som beskrivs i dokumentationen och far
inte anvandas som referensmaterial for andra system eller enheter!

1.2 Sakerhetsinstruktioner

Varning!

Endast utbildad personal med specialistkunskaper om elteknik far avdelas for arbete
pé elektriska komponenter och aggregat.

Varning!
Isolera enheten fran strdmférsorjningen innan du éppnar den.

Elstotar kan medfora livsfara!

- Anslutningar far endast géras nér strdmmen &r avstangd.

- Du ansvarar for att personer inte kan komma i kontakt med stromférande delar av misstag under
anvandandet.

- Enheten far endast anvandas om den ar i oskadat skick.
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2. Principskiss och anslutningar

Mekaniskt utforande

Vy uppifran och fran vénster

168 £.5 1 46.7

56

™ (&) & (] :

~F
—
© &) <
WARNING! ous sl
D N Q |
Vi Vor Offnen des Deckals Ger’t spannungfrel schalten!
4 l2%,  switch off the main supply befors removing the coverl
Avent Touverturs du coffret, couper lsimentation secteur |
| 3
1 L1
[

1]

]

Ji I
I=
-

Vy bakifran
. @11.7
@is
|
10N | N Q) |
O 0 ©
c <k B
e e | S E-
C | D
|
- | |
- | | g
L |
& O,00 @\\ ot
I WO, e
) )
25 |I|. ‘
L LI
AN k@a’/ N J
- Tl F

Sida 5 av 65



ebmpapst

Anslutningsplint 3

Driftsinstruktion - styrdon for EC-motorer
Anslutningar

Anslutningsplint 1 Anslutningsplint 2
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Stromforsorjning

- ebmpapst

Anslutningar: Kontakt 1-3 (anslutningsplint 1)
Nominell spanning: 1 ~200-480V
Frekvens: 50/60 Hz
Strémfdrsorjning: <15VA
Ingangar
Temperatursensor

Tva temperatursensorer kan anslutas till regulatorn.

Anslutningar: Anslutningsplint 3, kontakt 1-2 (temperatursensor 1)
Anslutningsplint 3, kontakt 3—4 (temperatursensor 2)
Godkanda sensorer: KTY-10-6; R25 = 2 kQ

Ingang 0/4..20 mA

Tva sensorer med utsignal 0..20 mA eller 4..20 mA kan anslutas.

Anslutningar: Anslutningsplint 3, kontakt 6+10 (sensor 1)
Anslutningsplint 3, kontakt 8+12 (sensor 2)
Godkanda sensorer: 0..20 mA
4.20 mA
Resistans: 100 Q

Ingang 0..10V

Tva sensorer med utsignal 0..10V kan anslutas.

Anslutningar: Anslutningsplint 3, kontakt 9-10 (sensor 1)
Anslutningsplint 3, kontakt 11-12 (sensor 2)

Godkanda sensorer: 0..10V

Resistans: 94 kQ

Digitala ingangar

Enheten har 4 digitala ingangar som kan anvéndas for anpassad funktionalitet.

Anslutningar: Anslutningsplint 3, kontakt 17-18 (ingang 1)
(Anslutningsplint 3) Anslutningsplint 3, kontakt 19-20 (ingang 2)
Anslutningsplint 3, kontakt 21-22 (ingang 3)
Anslutningsplint 3, kontakt 23-24 (ingang 4)
Krets: NO-kontakt
Resistans: 14.7kQ
Utgangar

Utgang 0..10V

Enheten har tva 0..10 V-utgangar. Till dessa utgangar kan styringangarna (0..10V) fran
ebm-papsts EC-motorer anslutas.

Anslutningar: Anslutningsplint 3, kontakt 13-14 (utgang 1)
Anslutningsplint 3, kontakt 15-16 (utgang 2)
Signaltyp: 0.10V+3%

Max. utgdende stromstyrka: 10 mA
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Digital utgang (relékontakt)

- ebmpapst

Regulatorn har tva digitala utgangar (relékontakter).
Pa den digitala utgangen kan en reaktion skickas till en ansluten enhet.

Anslutningar: Anslutningsplint 2, kontakt 1-2 (utgang 1)
Anslutningsplint 2, kontakt 3-4 (utgang 2)

Signaltyp: Rela NO-kontakt

Max. belastning: 2A/250V AC

Stromforsorjning till sensorer

Regulatorn har tva 24 V-utgangar som ger strém till sensorerna.

Anslutningar: Anslutningsplint 3, kontakt 5+10 (sensor 1)
Anslutningsplint 3, kontakt 7+12 (sensor 2)

Signaltyp: 24V £20 %
Max. utgaende strémstyrka: 120 mA

3.  Drift

3.1.  Kontroller

Display

Regulatorn har en display som anvands for att visa vérden och &ndra instéllningar:

Typ: LCD-display
STN blalage
negativ display
Storlek: 4 rader, 20 tecken per rad

Displayen bygger pa menyer. De olika menyerna och deras uppbyggnad beskrivs i kapitel 3.2 Menysystem.

Displayen dvergar automatiskt i vilolage efter 4 minuter. Tryck pa en knapp for att aktivera displayen igen.

Knappar

Regulatorn har 4 knappar som anvands for att valja alternativ pd menyerna och for att andra vérden:

. v - llNedll
. A - llUppll
o ESC - "Avsluta"
e OK - "Fortsatt"
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3.1.3 Knapparnas funktion

De olika menyerna &r uppbyggda i flera nivaer: Det &r skillnad mellan

e "Rubrikmenyer" - de har menyerna har undermenyer, men saknar parametrar och varden
e  "Vardemenyer" - de hér menyerna har inga undermenyer, och visar istallet varden som kan andras vid behov

Du gar mellan de olika menyerna och vardena genom att anvanda de 4 knapparna (se 3.1.2). Menyernas uppbyggnad
beskrivs fran avsnitt 3.2 och framat.

Instaliningarna beskrivs endast kortfattat i det har avsnittet. Mer information finns i senare kapitel.

De 4 knapparna (se 3.1.2) har tva olika funktioner:

e  Navigera - vaxlar mellan enskilda menyalternativ
e  Inmatning - redigering av varden

| rubrikmenyerna finns endast funktionen "Navigera".

Pa vardemenyerna langst ned i hierarkin finns bada funktionerna tillgangliga.
Nar du anvander funktionen "Inmatning" blinkar det varde som visas.

Nar du anvander funktionen "Navigera" visas vérdet kontinuerligt.

Menyfunktionen "Navigera":

e Vv : Ga till nésta menyalternativ pa samma niva

e A : Ga till féregaende menyalternativ p4 samma niva

e ESC : Ga till narmast hogre niva i menysystemet

e 0K : | rubrikmenyer: ga till narmast lagre niva i menysystemet
i vardemenyer: aktivera inmatningsfunktionen

Menyfunktionen "Inmatning":

e Vv : Minska vardet med 1 enhet

e A : Oka vardet med 1 enhet

e ESC : Avsluta inmatningslaget (spara inte det nya vérdet)

e OK : Spara vardet och avsluta inmatningslaget
Snabbspolning:

Ett datavarde kan i vissa fall ha upp till 20 000 distinkta varden. Om du vill andra vardet i stora steg
kan du anvanda knapparna ¥ och A fr att "snabbspola”;

Om du haller ned nagon av knapparna kortare &n 1 sekund, andras vardet i steg om 1 enhet.
Om du haller ned knapparna langre an 1 sekund, andras vardet i steg om 40 enheter i sekunden.
Om du haller ned knapparna langre an 6 sekunder, andras vardet i steg om 200 enheter i sekunden.

Detta betyder att du kan ange vilket varde som helst inom cirka 100 sekunder.
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3.2.  Menysystem

3.21 Oversikt

Sida 10 av 65



Driftsinstruktion - styrdon fér EC-motorer ‘ ebm papSt

3.22 Huvudmenyn

Nér regulatorn har startats visas information om tillverkaren och enhetensityp

ebm-papst pa displayen i ungefar 5 sekunder.

EC-styrdon

Sedan visas det dversta alternativet i menysystemet:

Sensorns nuvarande varde och pulslangden for utgang A1 visas. Pa
Fakt. varde 24.0°C standarddisplayen finns inga Gvriga undermenyer eller indatavarden.
Knapparna OK och ESC har darfor ingen funktion pa standarddisplayen.

Pulsldngd Al 0%

Oppna de évriga menyerna genom att trycka pa v :
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Oversikt dver huvudmenyn:

Nuv. varde 0.0°C
Pulslangd 1 0%
Vi Ta
Information OK sed.?2
Menyn Information
Ve Ta
Larmindikering OK se4.3
Menyn Larmindikering
vy Ta
OK

Driftslage se 5.1

Menyn Driftslage

vyi Ta

Inst&llningar

OK

I—» seb2
Menyn Instéllningar

vi ta

Larmfunktioner

OK

I——» seb3
Menyn Larmfunktioner

vy ta

System

OK

| » seb4
Menyn System

4, Avlasning av varden

Pa de tre forsta alternativen pa huvudmenyn ("Standard”, "Information" och "Larmindikering") visas skrivskyddade varden.
Bland annat visas in- och utsignaler samt ndgra varden som ocksa finns pa menyn "Instéllningar".

4.1 Standarddisplayen

Fakt. varde 24.0°C

o°

Pulslangd Al 0

Faktiskt varde:

Har visas det varde som sensorn laser av via den aktiva ingangen just nu.

Du véljer en ingadng med menyn Instaliningar > Styrning > Kélla for faktiskt varde, och
Instéllningar > Ingangar > Ingang E1/2 > Signalform E1/2.

(Mer information finns i avsnitten om respektive menyalternativ.)

Pulslangd 1:
Har visas pulslangden for utgang A1.

0 % betyder en spanning pa 0 V
100 % betyder en spanning pa 10 V
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4.2  Menyn Information

Information

OK

h 4

ESC

A

Fakt. varde 24.0°C
Fakt. vardel 24.0°C
Fakt. varde2 -

Pa menyn Information
finns inga alternativ
for inmatning. OK-
knappen &r
inaktiverad.

4.21 Faktiska varden

Vy %A

Borvarde 20.0°C
Borvdrdel 20.0°C
Borvdrde?2 -—=°C
Vy 4n
Pulsléngd 1 0%
Styrfunktion
kylning

Vy %A

Digitala ingangar

D1 hog D2 hog
D3 hog D4 hog
Vy 4
Reld K1 Stangd
Reld K2 Stangd
Vy 4A
Driftstimmar

Ve %A

Programvara: 44547vV03
Datum: 21.01.08

>» Information > Borvarden

Fakt. varde 24.0°C
Fakt. vardel 24.0°C
Fakt. vadrde2 23.2°C

Faktiskt varde E1:

se4.2.1

se4.2.2

se4.2.3

se4.24

se4.2.5

se4.2.6

se 4.2.7

- ebmpapst

Ingang E1 valjs med menyn Installningar > Ingangar > Ingang E1 > Signalform E1 (mer information finns i avsnittet om det

har menyalternativet). Det varde som sensorn skickar till den aktuella ingangen visas.

Om du har valt "AV" som vérdet for signalens form, visas "---".
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Faktiskt varde E2:

Ingang E2 véljs med menyn Instaliningar > Ingangar > Ingang E2 > Signalform E2 (mer information finns i avsnittet om det
har menyalternativet). Det varde som sensorn skickar till den aktuella ingangen visas.

Om du har valt "AV" som vérdet for signalens form, visas "---".

Faktiskt varde:

Med menyn Instaliningar > Styrning > Kélla for faktiskt varde véljer du om du ska visa det aviasta vardet frn ingang E1 eller
E2 som det faktiska vardet.

(Mer information finns i avsnitten om respektive menyalternativ.)

Beroende pa hur du har stallt in parametrarna kopieras vardet fran E1 eller E2 till "Faktiskt varde".

Det faktiska vardet hanteras sedan som regulatorns faktiska varde.
Det varde som visas &r identiskt med det som visas pa standarddisplayen.

4.2.2 Borvarde >» Information > Bérvérde

Borvarde 20.0°C
Borvardel 20.0°C
Borvarde2 25.0°C

Borvarde 1:

Hér visas det borvarde som anges med foljande meny: Instaliningar > Bérvarden > Grundfunktion > Bérvérde 1.

Borvarde 2:

Hér visas det borvéarde som anges med foljande meny: Instaliningar > Bérvarden > Grundfunktion > Bérvérde 2.
Om du har stangt av vaxlingen till borvarde 2 (Instaliningar > Bérvarden > Grundfunktion > Borvardesvaxling 1/2) visas inget
varde har (---).

Borvarde:

Har visas regulatorns borvarde.

Med standardinstéliningarna motsvarar detta borvarde 1 eller borvarde 2.

Du véljer mellan dessa med parametern Instéliningar > Bérvarden > Grundfunktion > Borvardesvéxling 1/2, och har valjer du
status for den digitala ingangen.

(Mer information finns i avsnitten om respektive menyalternativ.)

| avancerat lage ingar ocksa parametrarna Instéllningar > Borvarde > Borvardesreduktion beroende av E2 i berdkningen av
borvardet.

| detta fall kan borvardet skilja sig fran vérdet borvérde 1 och borvérde 2.

(Mer information finns i avsnitten om respektive menyalternativ.)
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423 Styrdata > Information > Styrdata
Pulslédngd 1 0%
Styrfunktion
kylning
Pulslangd 1:

Har visas pulslangden for utgang A1.

0 % betyder en spénning pa 0 V
100 % betyder en spanning pa 10 V

Det vérde som visas ar identiskt med det som visas pa standarddisplayen.

Styrfunktion:

Hér visas den aktuella styrfunktionen. Funktionen &r beroende av féljande parametrar:

- ebmpapst

e Instéliningar > Styrning > Styrfunktionskalla
e forintern styrning: Instéllningar > Styrning > Styrfunktion
e annars: Status for aktuell digital ingang

Mdjliga varden:

Uppvarmning: Effektiv positiv riktning, styrdifferens = borvarde - faktiskt varde
Kylning: Effektiv negativ riktning, styrdifferens = faktiskt varde - borvérde

424 Digitala ingéngar > Information > Digitala ingangar

Digitala ingangar
D1 hog D2 lag
D3 1lag D4 hog

Visar status for de digitala ingdngarna D1, D2, D3 och D4.

Mdjliga varden:

Lag : Insignalen ar bryggad till jord, kretsen &r sluten
Hog : Ingangen &r 6ppen, kretsen ar dppen

Sida 15 av 65



Driftsinstruktion - styrdon fér EC-motorer ‘ ebm papSt

4.2.5 Relaer >» Information > Relder
Reld K1 Stangd
Reld K2 Stangd

Rela K1:

Visar status for rela K1:

Méjliga varden:

Oppen : Relaet har slagit fran, kontakten &r dppen
Sténgd : Reléet har slagit ill, kontakten &r sluten
Reld K2:

Visar status for rela K2:

Méjliga varden:

Oppen : Reléet har slagit fran, kontakten ar 6ppen
Stangd : Relaet har slagit ill, kontakten &r sluten

4.2.6 Raknare for driftstimmar >» Information > Réknare driftstimmar

Visar hur manga hela timmar som regulatorn har varit i drift.
Driftstimmar Endast hela timmar raknas. Om regulatorn stangs av ignoreras delar av timmar.

4.2.7 Programvaruversion >» Information > Programvaruversion

Har visas programvaruversionen for regulatorns mikroprocessor.
Programvara:44547v03 Pa den andra raden finns publiceringsdatum for den har versionen av
Datum: 21.01.08 programvaran.
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4.3 Menyn Larmindikering

OK
Larmindikering > Sensor E1
ESC se 4.3.1
< OK
Vy %A
] Sensor E2
se 4.3.1
OK
Vy 4a
L | Motor
se4.3.2
OK
4.3.1 Sensorer > Larmindikering > Sensor

P& menyn Larmindikering finns inga alternativ for inmatning. OK-knappen &r inaktiverad. Nar ett larm signaleras alternerar
larmindikeringen med standarddisplayen.

Sensor E1 Sensor E2

OK OK

Sensorer:
Status for sensorerna vid ingang E1 och ingang E2 samt eventuella larm som sensorerna signalerat visas.

Mdjliga varden:

OK: Inget larm
Kabelbrott: Sensorn ar inte ansluten
Kortslutning: Sensorn har kortslutits

Det gar bara att registrera larm med signalformen "Resistor" och "4..20 mA".
Med andra signalformer ar hela vardeintervallet giltigt.

Om det faktiska vardet ar mindre &n sensors minimivarde, visas foljande display:

Kortslutning.
A Om det faktiska vardet ar strre an sensors maxvarde, visas foljande display:

Kabelbrott.
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4.3.2 Motor > Larmindikering > Motor

Motor

OK

Status visas for den motor som har en larmutgang ansluten till den aktuella digitala ingangen
pa regulatorn.

Den digitala ingangen véljs med menyn Larmfunktioner > Motorfel > Ingang

(Mer information finns i avsnitten om respektive menyalternativ.)

Méjliga varden:

OK : Inget motorlarm
Fel : Motorn har signalerat larm

5. Andravirden

| de 6vriga menyerna under huvudmenyn ("Driftslage”, "Instéliningar”, "Larmfunktioner", "System") kan du &ndra de vérden
som visas.

5.1 Menyn Driftslage

Driftsldge

Temperaturstyrn. TO1

Standard
Om du bekréaftar en inmatning med JA i menyalt{
Aktuellt driftslage, Andra lé&ge-?
visas ett bekraftelsemeddelande innan Alla vérden
andringen verkstalls: skrivs dver! NEJ
Om du andrar vardet under sakerhetskontrollen fran "NEJ" till "JA" och bekraftar med OK-
knappen, ersétts alla parametrar med det forinstallda vardet for det hér driftsléget.
Genom att avsluta med ESC eller ange "NEJ" kan du anda avbryta andringen av driftslaget i det
har steget.

Du kan gdra en forenklad installation av regulatorn genom att valja nagot av de férprogrammerade driftslagena (se avsnitt 6).
Nar du valjer ett tilldmpningsspecifikt driftsldge sker konfigurationen av menyerna "Instéliningar" och "Larmfunktioner"
automatiskt. Alla varden i dessa menyer skrivs dver med fordefinierade bérvarden.

De forprogrammerade installningarna for varje driftsldge bygger pa empiriska data som sammanstéllts fran ett stort antal
verkliga tilldmpningar och passar i manga olika situationer. | undantagsfall kan instalningarna behéva justeras, genom att
vardena i menyerna "Instaliningar" och "Larmfunktioner" &ndras manuellt.
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Méjliga driftslagen:

- ebmpapst

T01: Temperaturstyrning, standard
PO1: Tryckstyrning, ventilationssystem

P02: Tryckstyrning, kompenserad fér omgivande temperatur

C01: Tryckstyrning, kondensatorer
C02: Tryckstyrning, 2-kretsars kondensatorer

| foljande tabell visas hur enheten konfigureras for de forinstéllda driftslagena:

Driftslage TO1 P01 P02 CO01 C02
Sensortyp E1 Temperatursensor | Trycksensor 0..500 Trycksensor Trycksensor Trycksensor
KTY 10-6 Pa 0..500 Pa 0..30 bar 0..30 bar
Signalform E1 Resistor 0-10V 0-10V 4..20mA 4..20mA
Enhet E1 °C Pa Pa bar bar
Decimaler E1 1 0 0 2 2
Matintervall E1 min -30.0 0 0 0 0
Matintervall E1 max 70.0 500 500 30.00 30.00
Sensorjustering E1 0.0 0 0 0 0
Sensortyp E2 Ingen sensor Ingen sensor Temperatursensor Ingen sensor Trycksensor
KTY 10-6 0..30 bar
Signalform E2 AV AV Resistor AV 4..20mA
Enhet E2 Pa Pa °C Pa bar
Decimaler E2 0 0 1 0 2
Métintervall E2 min 0 0 -30.0 0 0
Matintervall E2 max 1000 1000 70.0 1000 30.00
Sensorjustering E2 0 0 0.0 0 0
Bérvarde 1 20.0 250 250 12.00 12.00
Bérvardesvéxling 1/2 AV AV AV AV AV
Borvarde 2 20.0 250 250 12.00 12.00
Bérvardesreduktion AV AV PA AV AV
Bérvéardesreduktion 15 15 15.0 15 15.00
bdrja pa
Bérvéardesreduktion -15 -15 -15.0 -15 -15.00
sluta pa
Boérvardesreduktion 70.0 70 70 70.00 70.00
slutpunkt
Styrfunktionskalla Intern Intern Intern Intern Intern
Styrfunktion Kylning Uppvarmning Uppvarmning Kylning Kylning
Styrintervall 5.0 1000 1000 5.00 5.00
P-faktor 2000% 50% 50% 600% 600%
|-faktor 0.0% 5.0% 5.0% 0.0% 0.0%
Kalla for faktiskt varde E1 E1 E1 E1 Max (E1, E2)
AV/PA hastighet 0% 12% 12% 0% 0%
Uppf6ljningstid 0s 20s 20s 0s 0s
Minimihastighet 0% 0% 0% 0% 0%
Maximihastighet 100% 100% 100% 100% 100%
Fjarraktivering AV AV AV AV AV
Boostlage AV AV AV AV AV
Manuellt I1&ge AV AV AV AV AV
Man. lage hastighet 0% 0% 0% 0% 0%
Kvéllsbegrénsning AV AV AV AV AV
Maximihastighet kvall 100% 100% 100% 100% 100%
Min. luft avstangning AV AV AV AV AV
Avstangning styr avvik. 0.0 0 0 0.00 0.00
Hysteres 0.0 0 0 0.00 0.00
Funktion K1 Alla fel Alla fel Alla fel Alla fel Alla fel
Aktiv status K1 Oppen éppen Oppen éppen éppen
Upphé&mtningsférdrojn. Os 0Os Os 0Os 0Os
K1
Bortfallsfordrdjn. K1 0s 0s 0s 0s 0s
Funktion K2 Av / statisk Av / statisk Av / statisk Av / statisk Av / statisk
Aktiv status K2 Oppen Oppen Oppen Oppen Oppen
Upphé&mtningsférdréjn. Os 0Os Os Os Os
K2
Bortfallsfordréjn. K2 0s 0s 0s 0s 0s
Display sensorfel AV AV AV AV AV
Motorfel ingang AV AV AV AV AV
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5.2 Menyn Installningar

Den har menyn har flera undermenyer som presenteras i foljande dversikt:

Instdllningar

OK

»

ESC

Ingangar

OK

Vy %A

Borvarde

OK

Vy 4a

Styrning

OK

Vy A

Flaktniva
Utgang Al

OK

Vy %A

Kvadllsbegransning

OK

Vy 4%a

Minimum luft
avstangning

OK

se5.2.1
Ingangar

seb5.2.2
Borvarden

se 5.2.3
Styrning

seb5.2.4
Flaktniva A1

se 5.2.5
Kvéllsbegransning

se5.2.6
Minimum luft
avstangning

- ebmpapst
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5.21 Menyn Ingangar

Ingangar

OK

ESC

A

ESC

Ingang E1

ESC

A 4

OKl

Sensortyp El
Temperatursensor
KTY 10-6

V1 1a

Signalform E1

Resistor

vy ta

Enhet E1

Ve Ta

Decimaler E1

vi fta

Matintervall E1
Min
-30.0°C

vi ta

Matintervall E1
Max
70.0°C

vi Ta

Sensorjustering E1

0.0K

Ingang E2

ESC

OKl

Sensortyp E2
Ingen sensor

71 fa

Signalform E2

v ta

Enhet E2

Pa

v Ia

Decimaler E2

vi ta

Matintervall E2
Min
0 Pa

vi ta

Matintervall E2
Max
1000 Pa

vi Ta

Sensorjustering E2

0 Pa

se 5.2.1.1
se5.2.1.2
se5.2.1.3
se5.2.1.4

seb5.2.1.5

se 5.2.1.6

ebmpapst
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- ebmpapst

5.21.1 Sensortyp > Instéllningar > Ingangar > Ingang E1 > Sensortyp

Sensortyp E1
Temperatursensor
KTY 10-6

Hér kan du vélja en sensortyp ur ebm-papsts sortiment.

Mdjliga varden:

Individuell
Temperatursensor KTY 10-6
Trycksensor 0..100 Pa
Trycksensor 0..200 Pa
Trycksensor 0..500 Pa

R25=2kQ)

utsignal 0..10V
utsignal 0..10V
utsignal 0..10V

— = — =

Trycksensor 0..1000 Pa
Trycksensor 0..30 bar
Ingen sensor

utsignal 0..10V
utsignal 4..20mA)

P

Om du valjer en sensor som har rekommenderats av ebm-papst (vérde # "Individuell"), justeras
sensorns egenskaper (t.ex. kvarvarande vérden i menyn "Ingang E1" eller "Ingang E2")
automatiskt efter sensortypen. Vardena skrivs dver med de fordefinierade vardena.

Om du véljer en sensor som har rekommenderats av ebm-papst, ar ingangsalternativet for
kvarvarande varden pa menyn "Ingang E1" eller "Ingang E2" sparrade (med undantag for
Sensorjustering).

Féljande vérden anvands for de sensorer som rekommenderas av ebm-papst:

Sensortyp Temperatursensor Trycksensor Trycksensor Trycksensor
KTY 10-6 0...100 Pa 0...200 Pa 0...500 Pa
Signalform Resistor 0-10 V 0-10 V 0-10V
Enhet °C Pa Pa Pa
Decimaler E1 1 0 0 0
Matintervall E1 min -30.0 0 0 0
Métintervall E1 max 70.0 100 200 500
Sensorjustering 0.0 0 0 0
Sensortyp Trycksensor Trycksensor Ingen sensor
0..1000 Pa 0...30 bar
Signalform 0-10 V 4-20 mA AV
Enhet Pa bar Pa
Decimaler E1 0 2 0
Matintervall E1 min 0 0.00 0
Métintervall E1 max 1000 30.00 1000
Sensorjustering 0 0.00 0

Alternativet "Ingen sensor" anvands for 6ppna ingangar, d.v.s. om bara en sensor anvands. P& displayen fér motsvarande
faktiskt varde visas (---).

Vid bearbetning ges det motsvarande faktiska vardet vardet 0.

Om du ansluter en sensor som inte finns med i listan dver forkonfigurerade sensorer, maste du vélja alternativet "Individuell".

Med det alternativet maste alla parametrar pa menyerna "Ingang E1" eller "Ingang E2" anpassas efter sensorn sa att
sensorns varden visas korrekt.
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- ebmpapst

5.2.1.2 Signalform > Installningar > Ingangar > Ingang E1 > Signalform

Signalform E1

Resistor

Har anger du formen pa sensorns utsignal.

Méjliga varden:

Resistor
0-10V
0-20 mA
4-20 mA
AV

Sensorn maste vara ansluten till den ingang pa regulatorn som du har angett:

Instalining Inmatning’) Kontakter ) Minimivarde Maximivérde
Resistor Temperatursensor 1+2 1240Q 2790Q
0-10V 0..10V 9+10 oV 10V

0-20 mA 0/4..20 mA 6+10 0 mA 20 mA

4-20 mA 0/4..20 mA 6+10 4 mA 20 mA

AV

") se 2.3 Ingangar
Vid berdkning av det faktiska vardet anvands signalen fran den ingang som valjs hér.

Om insignalen har samma vérde som det minimivérde som anges hér,
visas det varde som anges i "Matintervall E1 min" (se 5.2.1.5). ™

Om insignalen har samma varde som det maximivarde som anges har,
visas det varde som anges i "Matintervall E1 max" (se 5.2.1.5). ™

Vérden inom intervallet beraknas linjart.
For vardet "AV" ar det visade faktiska vardet alltid 0.

) Med Sensorjustering, Offset' = 0 (se 5.2.1.6)
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5.2.1.3 Enhet
>» Instaliningar > Ingangar > Ingang E1 > Enhet

Enhet E1

°C

Den enhet som anges hér visas pa alla displayer som &r relaterade till den sensor som &r ansluten till ingangen
(faktiska varden, borvérden o.s.v.)

Foljande enheter kan anges:

e °CY - temperatur
e bar - tryck

e Pa - tryck

e mi/h - luftfléde

e m/s - hastighet

) Om enheten &r °C visas temperaturskillnader med enheten "K".

5.2.1.4 Decimaler

>» Instéliningar > Ingangar > Ingang E1 > Decimaler

Decimaler E1

1

Vérdet "Decimaler” definierar noggrannhet och vérdeintervall for visningen av alla varden som refererar till den sensor som
ar ansluten till ingangen (faktiskt varde, borvarden o.s.v.).

Foljande varden kan anges:

Decimaler Uppldsning Vardeintervall
0 1 -9999..9999
1 0.1 -999.9..999.9
2 0.01 -99.99 ... 99.99
3 0.001 -9.999..9.999

Varden utanfor intervallet kan inte visas.

Om du 6kar antalet decimaler kan andra varden (t.ex. faktiskt varde och bérvarde) eventuellt inte
visas eftersom de faller utanfor intervallet.

Om detta intraffar visas foljande information pa displayen:
- MAX om vardet ar storre an intervallets maximivarde
-MIN  om vérdet ar mindre an intervallets minimivarde

| den hér situationen bor du kontrollera alla varden i menyn "Instéllningar" sa att de stammer
med vardeintervallet, och andra dem om det behdvs.
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- ebmpapst

5.2.1.5 Matintervall >» Instéllningar > Ingangar > Ingang E1 > Métintervall

Matintervall E1
Min
-30.0°C

Matintervall E1
Max
70.0°C

Hér anger du sensorns métintervall:

Signalform E1 Min E1 Max

Resistor Sensorparameter vid 1240Q Sensorparameter vid 2790Q
0-10V Sensorparameter vid 0V Sensorparameter vid 10V
0-20 mA Sensorparameter vid 0 mA Sensorparameter vid 20 mA
4-20 mA Sensorparameter vid 4 mA Sensorparameter vid 20 mA

Dessa varden paverkar berakningen av det faktiska vardet direkt.

5.2.1.6 Sensorjustering >» Installningar > Ingangar > Ingang E1 > Sensorjustering

Sensorjustering El1

0.0K

Har kan du paverka sensorns utgaende varde om du behdver kompensera for variationer i signalen.
Det varde som anges har laggs till det erhalina vardet.
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5.2.1.7 Berékning av faktiskt varde

De parametrar som beskrivs i "5.2.1 Menyn Ingangar" avgor hur det faktiska vardet eller arvardet beréknas, beroende pa den
valda signalformen:

) ) . (R —1260Q) . .

Signalformen "Resistor" . Faktiskt virde = ————- (Max - Mm) + Min + Offset
1530Q

. U

Signalformen "0-10V" . Faktisktvirde = ——- (Max - Min) + Min + Offset
10V
1
Signalformen "0-20 mA" . Faktisktvirde = ——- (Max - Min) + Min + Offset
20mA

. : (I = 4mA) . .

Signalformen "4-20 mA" . Faktiskt virde = ———- (Max - Mln) + Min + Offset
16mA
Signalformen "AV" . Faktiskt virde = 0
Detta ger foljande karaktaristik for det faktiska vardet:
A

R Resistans vid ingang "Temperatursensor" E1 Max
V[ Spanning vid ingang "0..10V" + offset
[ oo Strémstyrka vid ingang "0/4..20 mA"
Max ............ Maximalt sensorvarde
Min ............. Minimalt sensorvarde
Offset ......... Sensoroffset

Om de tillampliga gransvardena for signalformen (1240..2790Q ;
0..10V; 0..20 mA; 4..20mA) 6verskrids, anvands motsvarande gransvarde vid berakningen,

E1 Min
+ offset
>
Resistans 12400hm 27900hm
0-10V ov 10V
0-20mA O0mA 20mA
4-20 mA 4mA 20 mA
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5.2.2 Menyn Borvarden

5.2.2.1 Grundfunktion

>%» Instaliningar > Borvarden

>%» Instaliningar > Borvarden > Grundfunktion

OK OK
Borvarden > Grundfunktion > Borvarde 1
ESG ESG
— l— 250Pa
f I
|| Kalla for
bdrvardesvaxling 1/2
D1
v A vy A
L | Borvarde 2
200 Pa
A
OK
| | Bérvardesreduktion > Borvardesreduktion
beroende av E2 ESQ beroende av E2

Med menyalternativen "Borvarde 1" och "Borvarde 2" kan du ange tva olika borvarden for styrparametern.

Med "Borvardesvaxling 1/2" kan du vélja en digital ingang som styr om borvérde 1 eller bérvarde 2 anvands.

R

Borvardesreduktion
Borja pa
15.0°C

Vy %A

Borvardesreduktion
Sluta pa
-15.0°C

Vy 4A

| | Bérvardesreduktion

Borvarde slutpunkt
70Pa

- ebmpapst

Om vardet ar "AV" for "Borvardesvaxling 1/2" anvander systemet alltid borvarde 1. For borvarde
2 visas (--) och det finns inget inmatningsalternativ.
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Mdjliga installningar for "Bérvérdesvaxling 1/2"

- ebmpapst

e AV
e D1
e D2
e D3
e D4

: alltid:
: Digital ingdng 1 = dppen:

Digital ingang 1 = GND:

: Digital ingéng 2 = dppen:

Digital ingang 2 = GND:

: Digital ingdng 3 = dppen:

Digital ingang 3 = GND:

: Digital ingéng 4 = dppen:

Digital ingang 4 = GND:

Borvarde 1
Borvarde 1
Borvarde 2
Borvarde 1
Borvarde 2
Borvarde 1
Borvarde 2
Borvarde 1
Borvarde 2

5.2.2.2 Borvardesreduktion beroende av E2

a) Aktivering

Borvardesreduktion
beroende av E2
PA

Med den hér parametern kan funktionen "Bérvardesreduktion beroende av E2" aktiveras eller stangas av.

Mdjliga varden:

>» Instaliningar > Borvarden > Borvardesreduktion beroende av E2

AV : Funktionen &r avstangd. Borvardet paverkas inte*).

PA : Funktionen &r aktiverad: det ursprungliga borvardet *) andras beroende pa det faktiska E2-vardet

*) Det ursprungliga borvardet ar antingen borvarde 1 eller borvarde 2 (se 5.2.2.1 Grundfunktioner)

b) Funktion

Borvardesreduktion
Borja pa
15.0°C

Borvardesreduktion
Sluta pa
-15.0°C

Borvardesreduktion
Borvarde slutpunkt
70Pa

Du behdver inte ange nagra parametrar for funktionen "Borvardesreduktion beroende av E2";

e Borvardesreduktion borja pa
e Borvardesreduktion sluta pa
e  Borvardesreduktion slutpunkt
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Med de har parametrarna definierar du en kurva som visar hur det ursprungliga borvardet paverkas i relation till vardet pa
ingang E2:

Bérvérde [E1]

A
Bérvarde 1
respektive 2
Borvarde slutpunkt
>
Borja pa Sluta p Faktiskt varde E2
[E2]

For faktiskt varde E2 > "Bérja pa™: bérvérde = ursprungligt varde.
For "Sluta pa" < Faktiskt varde E2 < "Bérja pa™: Det ursprungliga borvardet &ndras linjért.
For faktiskt varde E2 < "Sluta pa"™: bdrvarde = borvarde vid slutpunkt

Begrénsningar:

e Parametern "Borja pa" maste alltid vara storre an eller lika med parametern "Sluta pa". Parametrar utanfor
intervallet kan inte anges. Begransningen ar automatisk.

e Borvarde slutpunkt kan ocksa vara storre an det ursprungliga borvardet.
| det hér fallet kommer borvérdet for faktiskt varde E2 < "Bérja pa" att okas istallet for minskas.

e Om funktionen "Bérvardesreduktion beroende av E2" ar avsténgd visas (---) intill dessa varden. | det hér fallet finns
det inget inmatningsalternativ.

Funktionen "borvardesreduktion" ska endast aktiveras om sensor E2 ar installerad och aktiv.
(signalform E2 # "AV")

Annars ar det faktiska vardet for E2 noll.

Tilldmpning:

Den har funktionen rekommenderas for tryck- eller luftflédesstyrning med kompensation for omgivande temperatur.
En tryck- eller luftflodessensor kravs da vid ingang E1.

En temperatursensor ansluts vid ingang E2.

Tryckets eller luftflodets borvarde reduceras linjart frAn den uppmatta (omgivande) temperaturen omedelbart nar den
omgivande temperaturen sjunker under nivan "Bérja pa".

Om den omgivande temperaturen ar under "Sluta pa" ar borvardet = "Bérvarde vid slutpunkt".
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5.2.3 Menyn Styrning > Installningar > Styming

OK

Styrning > Styrfunktionskdlla
ESC

Intern
Vy ta

Styrfunktion

A

kylning
Vy ta

Styrintervall

0

Ty *a

P - faktor

2000%
Vy 4a

I - faktor

0.0%
Vy fta

Kalla for fakt. varde

Vy ta

PA/AV-hastighet

o©

Vy 4a

Uppfdljningstid

Os
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5.2.3.1 Styrfunktion > Installningar > Styrning > Styrfunktion

a) Styrfunktionskalla

Styrfunktionskdlla

Intern

Parametern "Styrfunktionskélla" avgor vilken kélla som anvénds for styrfunktionen.
Om vardet ar "Intern" anvéands det varde som angetts for parametern "Styrfunktion”.
Om du véljer en digital ingang avgars styrfunktionen av den digitala ingangen.

Méjliga vérden:

- ebmpapst

e Intern : Styrfunktion = parametern "styrfunktion"
e D1 : Digital ingdng 1 = dppen: Styrfunktion = Uppvarmning*)
Digital ingang 1 = GND: Styrfunktion = Kylning **)
e D2 : Digital ingéng 2 = dppen: Styrfunktion = Uppvarmning®)
Digital ingang 2 = GND: Styrfunktion = Kylning **)
e D3 : Digital ingdng 3 = dppen: Styrfunktion = Uppvarmning*)
Digital ingang 3 = GND: Styrfunktion = Kylning **)
e D4 : Digital ingéng 4 = dppen: Styrfunktion = Uppvarmning®)

Digital ingang 4 = GND: Styrfunktion = Kylning **)

b ) Styrfunktion (intern)

Styrfunktion

kylning

Har kan du ange regulatorns effektriktning om parametern "Styrfunktionskélla" &r "Intern".

Méjliga varden:

o Uppvarmning )*
. Kylning **)

*) Uppvarmning:  Effektiv positiv rikining, styrdifferens = borvarde - faktiskt varde
**) Kylning: Effektiv negativ riktning, styrdifferens = faktiskt varde - borvarde
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5.2.3.2 Styrintervall och P-faktor > Instaliningar > Styrning > Styrintervall / P-faktor
Styrintervall P - faktor
5.0K 2000%

Styrintervall och P-faktor &r olika satt att visa samma varde.
Bada vardena avgér P-andelen (andel av absolut variation) for Pl-regulatorn.
Om nagot av dessa varden andras, andras dven det andra vardet automatiskt.

Styrintervall:

Presentation via styrintervall ar avsett for anvéndning som P-regualtor, d.v.s. I-faktorn ar 0 %.
Styrintervallet anger da styrdifferensvardet for vilket regulatorns utsignal &ndras fran 0 till 100 %.
Relationen kan illustreras med féljande diagram:

Utsignal
styrdon A
100%
0% »
0 Intervall Differens
P-faktor

Om en I-faktor anges till > 0%, kan styrintervallet inte representeras i ett diagram. | detta fall ges P-faktorns displayvisning.

P-faktorn ar ett standardiserat satt att mata sensorns intervall [E1 Min - E1 Max] eller [E2 Min - E2 Max]. Parametern "Kélla
for faktiskt varde" avgor vilken av de bada sensorerna (E1 eller E2) som anvénds for detta syfte.

Med en P-faktor pa 10 0% och en styravvikelse pa (Max- Min) ar P-andelen lika med 100%.

| allménhet:
Styrdi
P andel = P - faktor - M
Max — Min
Max ............ Sensorintervallets maximivarde (E1 Max eller E2 Max)
Min ............. Sensorintervallets minimivéarde (E1 Min eller E2 Min)
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Displayen visar P-faktorn och styrintervallet kan transponeras med féljande ekvationer:

100

P — faktor = ———- (Max - Min)
Styrint ervall
. 100 .
Styrintervall = ———- (Max - Mm)
P — faktor

Vid en andring i méatintervallet (Max, Min), paverkas inte styrintervallet.
P-faktorn andras i enlighet med det nya véardet.

5.2.3.3 I-faktor > Instaliningar > Styrning > |-faktor
I - faktor
0.0%

|-faktorn avgér andelen av summan av alla avvikelser for Pl-regulatorn.

P-faktorn ar ett standardiserat satt att mata sensorns intervall [E1 Min - E1 Max] eller

[E2 Min - E2 Max]) och P-faktorn. Parametern "Kélla for faktiskt varde" avgor vilken av de bada sensorerna (E1 eller E2) som
anvands for detta syfte.

Med en I-faktor och en P-faktor pa 100 % och en avvikelse pa (Max - Min), ges ett varde pa 100 % for &ndringar av |-
andelen.

| allménhet:

P — faktor Styrdifferens
100% Max — Min

Al —-andel = I-— faktor -

Med I-faktor = 0 % &r I-andelen alltid = 0.
Detta ger da en proportionerlig regulator ("P-regulator")

5.2.3.4 Styrningsbeteende
Foljande ekvationer illustrerar regulatorns styrningsbeteende.
Regulatorns utsignal bestar av en P-andel och en l-andel:

Styrdonets utsignal = P —andel + I —andel

Regulatorns utsignal har alltid intervallet 0..100 %.
Regulatorns utsignal far inte forvaxlas med pulslangden (se "5.2.4.1 Min. hastighet och max. hastighet").
Regulatorns utsignal vid tiden T =n * Ta &r da

Regulatorns utsignal(n) = P —andel(n)+ ZA I — andel(i)

i=0
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- ebmpapst

Med ekvationerna for P-andel och skillnaden i I-andelen (se ovan), ger detta:

) P — faktor n P — faktor xd (i)
Styrdonets utsignal(n) = ————-xd(n) + 2 I— faktor - .
Max — Min i=0 100% Max — Min
Regulatorns utsignal
Styrdifferens
P-faktor angiven pa regulatorn (se ovan)
|-faktor angiven pa regulatorn (se ovan)
Sensorintervallets maximivarde (E1 Max eller E2 Max)
Sensorintervallets minimivarde (E1 Min eller E2 Min)
Regulatorn anvander ekvationen med reella termer.
Ekvationen kan omformas for att ge den allmanna formen for styrfunktioner:
) P — faktor P — faktor I — faktor n )
Styrdonets utsignal(n) = ——— - xd(n) + . - > xd(Q)
Max — Min Max — Min 100% i=0
) P — faktor I — faktor n )
Styrdonets utsignal(n) = ———— | xd(n) + ————— X xd(i)
Max — Min 100%  i=0
Med:
P — fakt
Kp = faktor
Max — Min
och
Ta 3 I — faktor
Tn 100%
kan standardformen for presentation av en Pl-regulator skapas:
: Ta 1 :
Styrdonets utsignal(n) = kp-| xd(n) + —- 2 xd(i)
Tn i=0
{0 S Proportionerlig forstarkningsfaktor
TN s Aterjusteringstid
Ta e Samplingstid

Om det behdvs kan regulatorns parametrar konverteras till standardformen med foljande ekvationer (och omvant):

P — faktor
Kp = —— eller P— faktor = Kp- (Max - Min)
Max — Min
100% 50ms
Tn = —————  50ms eller I — faktor = -100%
I — faktor n
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5.2.3.5 Kalla for faktiskt varde

Kdlla for fakt. varde

E1l

Parametern "Kélla for faktiskt varde" kan anvéandas for att vélja vilken ingang som ska ge regulatorns uppmatta
varde, eller arvarde.

Majliga varden:

J E1 : Faktiskt varde fran ingang E1 anvands

J E2 : Faktiskt varde fran ingang E2 anvands

. Max(E1;E2) : Det hogsta vardet av vardena fran ingang E1 och E2 anvands
Tilldmpningar:

For enklare installationer bor du anvanda ingang E1 som kalla till det faktiska vardet.
Om ingang E2 anvands, kan andra funktioner som kopplas till E2 inte anvandas, till
exempel bérvardesreduktion beroende av E2.

Instéllningen Max(E1;E2) anvands for:

o Tvakretsars kondensator: styring till hdgre tryck
o Temperaturstyrning med 2 sensorer: styrning till hégre temperatur

Alternativet "Max(E1;E2)" kan bara anvandas om
e bada sensorerna &r aktiva (signalform E1 # "AV" och signalform E2 # "AV")
e bada sensorerna anvander samma enhet

Annars kan alternativet "Max (E1;E2)" fa oonskade sidoeffekter:
e  Om bara en aktiv sensor valjs, blir det faktiska vardet for den inaktiva sensorn 0.

®  Om sensorerna inte &r instéllda pa samma enhet, &r det faktiska vardets enhet alltid
den enhet som
sensor E1 anvander.

Om parametern "Kélla for faktiskt varde" andras, och om sensorerna har olika métintervall (max,
min) paverkas P-faktorn.
Korrigera i detta fall P-faktorn.
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5.2.3.6 AV/PA-hastighet och avstingningstid

PA/AV-hastighet Uppfdljningstid

0% Os

Om pulslangden nar vardet "PA/AV-hastighet" ar det vardet som angetts med "Uppfdljningstid" lika med vérdet
for "PA/AV-hastighet".

Om pulslangden inte stiger igen efter uppfoljningen (den har fortfarande vardet "PA/AV-hastighet") dndras
pulslangden till den minsta nivan "Min. hastighet" fran och med nu.

Pulslangden kvarstar pa denna niva tills styravvikelsen blir positiv igen.

Det maximala vardet for uppféljningstid ar 254 sekunder. Om vardet hdjs annu mer med knappen A visar
displayen --s. Detta betyder att vardet ar "oandligt", det vill saga att pulslangden aldrig sjunker under vardet for
"PA/AV-hastighet".

Tilldmpning:

Ingang 0..10V for flaktar fran ebm-papst ar definierat sa att flakten stannar nar borvérdet sjunker under 1V.

Med ett negativt borvardessprang (om du anger ett mindre borvarde) och en I-andel > 0 maste du vara noggrann
nar du anger parametrarna sa att regulatorns utsignal inte faller under 10 % vilket gér att flakten stangs av

tillfalligt, tills det faktiska vardet sjunker under borvardet en gang till. (I vissa situationer kan avstangningen
medféra att regulatorn oscillerar).

Med PI-regulator (I-andel > 0) maste du darfor tanka pa foljande:

troskelniva (till exempel 12 % for en standardflakt fran ebm-papst).

Vardet for uppféliningstiden beror pa styrsystemet. Du maste berakna den maximala
tidsperiod under vilken regulatorns utsignal ar lika med vérdet "PA/AV-hastighet" som
svar pa negativa borvardessprang. Uppféljningstiden maste vara langre an det har
tidsvardet.

c PA/AV-hastigheten ska ha ett varde som ligger tillréckligt mycket dver flaktens

Kommentar:

Om flakten stangs av kortvarigt som svar pa negativa borvardessprang maste du
1. Andra vardet "PA/AV-hastighet" till ett varde som &r storre &n troskelvardet
2. Oka parametern "Uppféliningstid" tills flakten inte langre stangs av.
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5.24 Menyn Flaktniva A1

>» Instéliningar > Flaktniva A1

Flaktniva
utgang Al

OK

h 4

ESC

A

Min. hastighet

o\

5.2.4.1 Min. hastighet och maxhastighet

Vy fta

Max. hastighet

100%

Vy ta

Fjarraktivering

Vy ta

Boostlage

Vy fta

Manuellt ldage

Vy %A

Manuellt ldage
Hastighet
0%

0

oe

Min. hastighet

Max. hastighet

100%

De tva parametrarna "Min. hastighet" och "Max. hastighet" avgér vilken funktion som kopplar en pulsléangd

till regulatorns utsignal.

Om regulatorns utsignal &r 0 % anvénds den pulslangd som ges vid utgang A1 for "Min.hastighet".
Om regulatorns utsignal &r 100 % anvénds den pulslangd som ges vid utgang A1 for "Max.hastighet".
Mellan dessa andpunkter ar funktionen linjar, d.v.s. vardeintervallet for pulslangden

[Min. hastighet .... Max. hastighet] tilldelas regulatorns utsignalintervall [0..100 %)].

Pulslangden 0 % motsvarar spanningen 0 V vid utgang A1.
Pulslangden 100 % motsvarar spanningen 10 V vid utgang A1.

Relationen kan illustreras med féljande diagram:

- ebmpapst

>» Instéliningar > Flaktniva A1 > Min. hastighet och maxhastighet
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Pulslidngd
A

[%]

Max.

hastighet

Min.
hastighet

Med dessa parametrar kan du ange en begransning for pulslangden (minimi- eller maximiniva).

5.2.4.2 Fjarraktivering

0%

Fjdrraktivering

AV

Med den har parametern kan en digital ingang véljas som frigdr och/eller sparrar utgang A1 pa regulatorn.
Om utgang A1 har spérrats, ges spanningen 0V pa den utgangen kontinuerligt.

Méjliga varden:

100%

>

Utsignal
styrdon [%]

>» Instéliningar > Flaktniva A1 > Fjarraktivering

- ebmpapst

AV
D1

D2

D3

D4

: alltid:
: Digital ingang 1 = 6ppen:

Digital ingang 1 = GND:
Digital ingang 2 = GND:
Digital ingang 3 = GND:

Digital ingang 4 = GND:

: Digital ingang 2 = 6ppen:
: Digital ingang 3 = 6ppen:

: Digital ingang 4 = 6ppen:

utgang A1 frigdrs
utgang A1 sparrad (=0V)
utgang A1 frigors
utgang A1 sparrad (=0V)
utgang A1 frigdrs
utgang A1 spérrad (=0V)
utgang A1 frigors
utgang A1 sparrad (=0V)
utgang A1 frigors

5.2.4.3 Boostlage

Boostlage

AV

>%» Instaliningar > Flaktniva A1 > Boostlage

Med den hér parametern kan du vélja en digital ingang som forsatter utgang A1 i boostlage (10 V), under forutsattning att
den har ingangen ar jordad.
("Boostfunktion")
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Méjliga varden:

e AV : alltid: Funktionen &r inte aktiverad

e D1 : Digital ingang 1 = 6ppen: Funktionen &r inte aktiverad
Digital ingang 1 = GND: Funktionen ar aktiverad

e D2 : Digital ingang 2 = 6ppen: Funktionen &r inte aktiverad
Digital ingang 2 = GND: Funktionen &r aktiverad

e D3 : Digital ingang 3 = 6ppen: Funktionen &r inte aktiverad
Digital ingang 3 = GND: Funktionen ar aktiverad

e D4 : Digital ingang 4 = 6ppen: Funktionen &r inte aktiverad
Digital ingang 4 = GND: Funktionen ar aktiverad

5.2.4.4 Manuellt lage > Instéllningar > Flaktniva A1 > Manuellt lige

Manuellt lage Manuellt lage
Hastighet
AV 0%

Den har funktionen aktiveras med parametern "Manuellt lage".

Om funktionen "Manuellt Iage" &r aktiv, har utgang A1 den pulslangd (d.v.s. "hastighet") som anges med parametern
"Manuellt Iage hastighet". Ingen hansyn tas till det varde som bestams av regulatorn.

En pulsléangd pa 0 % motsvarar en spanning pa 0 V pa utgang A1.

En pulslangd pa 100 % motsvarar en spanning pa 10 V pa utgang A1.

Om funktionen "Manuellt Idge" inte &r aktiv, moduleras signalen pa utgang A1 till borvardet.

Méjliga varden:

o AV : Styrning till specifikt bérvarde
e PA : Manuell hastighetsinstélining via parametern "Manuellt Iage hastighet"
5.2.5 Kvéllsbegrénsning >%» Instéliningar > Flaktniva A1 > Kvallsbegransning
Kvédllsbegransning Kvédllsbegransning
Hastighet
1\ 100%

Med den har parametern gar det att satta ett tak pa pulsldngden pa utgang A1 (och darmed flaktens hastighet).
Begransningen kan aktiveras via valda digitala ingangar.

Om funktionen ar aktiv, begransar utgang A1 pulslangden (hastigheten) till det varde som visas i parametern
"Kvallsbegransning hastighet".

Méjliga varden for "Kvallsbegransning”:

o AV : alltid: Ingen begransning
e D1 : Digital ingang 1 = 6ppen: Ingen begransning

Digital ingang 1 = GND: Begransningar for "Kvéllsbegrénsning hastighet"
e D2 : Digital ingang 2 = 6ppen: Ingen begransning

Digital ingang 2 = GND: Begransningar for "Kvallsbegransning hastighet"
e D3 : Digital ingang 3 = 6ppen: Ingen begransning

Digital ingang 3 = GND: Begransningar for "Kvéllsbegrénsning hastighet"

Sida 39 av 65



Driftsinstruktion - styrdon fér EC-motorer ‘ ebm papSt

e D4 : Digital ingang 4 = 6ppen: Ingen begransning
Digital ingang 4 = GND: Begransningar for "Kvéllsbegrénsning hastighet"
Tilldmpning:

Den hér funktionen anvands for drift kvalls- och nattetid:
Den digitala ingangen som valjs med parametern "Kvéllsbegransning" har kontakt med ett klockreld. Om klockreldet sluts
under natten, begransas hastigheten till det varde som stéllts in med parametern "Kvallsbegransning hastighet".

5.2.6 Minimum luft avstﬁngning > Instaliningar > Flaktniva A1 > Minimum luft avsténgning
Minimum luft Avstdngning med Hysteres
avstdngning styrdonsavvikelse
ON -3.0K 1.0K

Funktionen "Minimum luft avstangning" anvands framst nar enheten anvands som en ren P-regulator.

Aktivering:

Den har funktionen aktiveras med parametern "Minimum luft avstangning”.

Méjliga varden:

e AV : Funktionen ej aktiv
e PA : Funktionen aktiv
Funktion;

Om regulatorns differens sjunker under det vérde som stéllts in med parametern "Avstangning med styravvikelse", blir
spanningen 0 V pa utgang A1. Detta stinger av den anslutna flakten. Flakten startas inte forrén regulatorns avvikelse stiger
over vardet "Avstangning med styravvikelse" + "Hysteres".
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Exempel:

Den har funktionen kan géras tydligare i f6ljande exempel:

Relevanta parametrar har féljande varden:

Min. luft avstangning

- PA

Avstangning med regulatoravvikelse :-3.0 K

- ebmpapst

Hysteres :1.0K
Borvarde 1 :20,0°C
Styrintervall ;10K
Styrfunktion : Kylning
Minimihastighet :25%
Maximihastighet :100 %
Pulsliangd
Al A
100%
25%
0% T
—>—< < >
1.0K 10.0K
"Hysteres" 4+—> styrintervall
-3.0K
"Avst. med
styrdonsavvikelse
17°C 20°C 30°C
Borvirde

>
Fakt. hastighet

Pulslangden andras linjart for ett varde i intervallen [Borvarde.... Borvarde + styrintervall] = [20 °C - 30 °C] genom omradet

[Min. hastighet- Max. hastighet] = [25 % - 100 %)].

For faktiskt varde < Borvarde, motsvarar pulsldngden min. hastighetsvarde = 25 %

Om styrdifferensen sjunker under -3 K, stélls pulslangden in pa 0 %.
Detta uppnas med ett faktiskt varde pa 17 °C:

Styrdifferens =  Faktisktvirde — Borviirde

Flakten kopplas pa igen (pulsldngd = 25 %) nér styrdifferensen nar det har vérdet
Styrdifferens = Avstingning med styravvikelse + Hysteres

S4 ar fallet med ett faktiskt varde

pa 18°C.

Specialfunktioner (forutsatt en ren P-regulator):

17°C - 20°C

(KyIning!)

-2K

e Om parametern "Avstangning med styravvikelse" ar positiv, stinger systemet av innan borvardet nas (fortfarande inom

styrintervallen).

Om parametern "Avstangning med styravvikelse" ar negativ, stanger systemet inte av férran bdrvardet nas.
e Hysteres kan endast anta ett positivt varde. Vid vérdet 0 &r pa- och avstangningsvardena pa samma niva.
e Om parametern "Min. hastighet" = 0 stanger systemet alltid av om styrdifferensen &r negativ, oavsett parametern "Min.

luft avstangning".

En negativ brytpunkt for "Min. luftavstangning" har ingen effekt da.

e Om funktionen inte ar aktiv ("Min. luft avstangning" = "AV"), g&r motorn alltid p& "min. hastighet" med en negativ

styrdifferens. Systemet stanger endast av om "Min. hastighet" = 0.
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- ebmpapst

5.3 Menyn Larmfunktioner
OK
Larmfunktioner > Rela OK se 5.3.1
ESC Reld
¢
Vy Ta
. OK
| Display | se532
Display
Vey %A
- Motorfel i, se 5.3.3
Motorfel
5.3.1 Menyn Rela >» Larmfunktioner > Reld
Reléd
A
OK
ESC ESC
ESC Reld K1 ™ Relad K2
N eld eld
¢
—>
OK ¢ ESC OK ¢
L Funktion K1 L Funktion K2
Alla fel av / statisk
Vy %A Vy %A
L Aktiv status K1 L Aktiv status K2
oppen oppen
Vy *a Vy ta
L Upphdmtnings-— L Upphdmtnings-
fordrdéjning K1 fordrdjning K2
Os Os
vy fta v ta
Bortfallsfordrdj. K1 || Bortfallsférdrdj. K2
Os Os

Menyobjekten for reld K1 och K2 &r identiska nér det géller layout. Nedan foljer en beskrivning av menyobjekten for rela K1.
Detta galler aven for menyobjekt for rela K2.
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5.3.1.1 Funktioner S Larmfunktioner > Reld > Reld K > Funktion

Funktion K1

Alla fel

Olika funktioner kan kopplas till dessa relan.

Varje funktion har en aktiv status och en inaktiv status.

En véxlingsstatus for reldkontakten tilldelas varje status nar menyobjekten ar i "Aktivt lage"
(se 5.3.1.2 Reléstatus).

Foljande tabeller visar inaktiv och aktiv status for varje funktion som kan stéllas in:

Funktion Villkor for inaktiv status Villkor for aktiv status
Av / statisk alltid uppfyllt aldrig uppfylit
Sensorfel bégge sensorerna (pa E1 och E2) OK Sensorfel pa E1 eller E2
(se aven 4.3.1 Sensorer)
Motorfel inget motorfel Motorfel signaleras av digital ingang
(se 4.3.1 Motorer)
Alla fel bégge sensorerna (pa E1 och E2) OK sensorfel pa E1 eller E2
och inget motorfel eller motorfel signaleras av digital ingéng
Grupp 2 Regulatorns utsignal < 95 % Regulatorns utsignal =100%

Tilldmpningar och forklaringar av funktioner:

a) Av / statisk
Den hér funktionen anvands:
e  forindikering av det driftslage som valts for regulatorn
| det hér fallet maste relaets aktiva lage stéllas in pa "oppen” (se 5.3.1.2 Relastatus).
Relakontakten (NO-kontakt) slar till nér enheten satts pa.
e forreld som inte krévs
| det hér fallet maste relaets aktiva lage stéllas in pa "oppen” (se 5.3.1.2 Relastatus).
Relakontakten (NO-kontakt) &r alltid dppen.

b) Sensorfel / Motorfel / Alla fel
Den hér funktionen anvands for att signalera motsvarande larm via relakontakten.

c) Grupp 2

Anvénd relakontakten, andra flaktar kan anslutas.

Relékontakten vaxlar grupp 2 nér regulatorns utgang nar ett varde pa 100 %, det vill sdga nar maximal flékt effekt inte récker
for att na borvardet.

Nar regulatorns utsignal sjunker under 95 % igen, sténgs grupp 2 ater av.

Vaxlingen kan fordréjas med hjalp av "Upphamtningsfordréjning” och "Bortfallsfordrojning (se 5.3.1.3 Fordréjd vaxling).
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5.3.1.2 Relastatus S Larmfunktioner > Reld > Reld K > Aktiv status

Aktiv status K1

Sppen

Med den hér parametern ar statusen for relakontakten "Aktiv" (se 5.3.1.1 Funktioner):

Mdjliga varden:

oppnad i aktivt |&ge &r relakontakten dppen
stangd  : i aktivt Iage &r relakontakten stdngd

Det andra laget for relakontakten ar darfor inaktivt lage.

Tillampning:

Om relakontakten ska vara oppen eller stangd kan valjas for varje enskild funktion.

5.3.1.3 Fordrojd véxling > Larmfunktioner > Rel4 > Reld K > Upphémtnings-/bortfallsfordréjning
Upphdmtnings- Bortfallsfdrdrdj. K1
fordrdjning K1
0s 0s

Med parametrarna "Upphamtningsfordrojning” och "Bortfallsfordréjning” kan férdréjningstiden stallas in for vaxling av
relakontakt.

Tiden startar sa snart de angivna villkoren ar uppfyllda, se 5.3.1.1 Funktioner. Kontakten vaxlas sa snart fordréjningstiden
har gatt ut.

Parametern "Upphamtningsfordréjning” kan tillampas har for att stanga relakontakten
Parametern "Bortfallsférdrojning” kan har tilldmpas for att dppna relakontakten.

5.3.2 Menyn Sensorfel > Larmfunktioner > Display > Sensorlarm

Display
Sensorfel
AV

Har kan du vélja om ett sensorfel ska visas pa displayen nar standarddisplayen fortfarande ar aktiv:

e Av Larmet visas inte pa displayen vid standarddisplay
e P& Vid ett sensorfel alternerar larmmeddelandet och standarddisplayen
sa lange som standarddisplayen ar aktiv.

Sida 44 av 65



Driftsinstruktion - styrdon fér EC-motorer ‘ ebm papSt

5.3.3  Menyn Motorfel ingang S Larmfunktioner > Motorfel > Ingéng
OK
Motorfel > Ingang
ESC
< AV

Har kan du vélja till vilken digital ingang motorfelsrelaet ar anslutet.

Valj "AV" om inget larmrela ar anslutet till regulatorn. | det har fallet visas vardet "OK" alltid p& menyn Larmindikering >
Motor.

Om en digital ingang har valts, signalerar ett larm i menyn Larmindikering > Motor nar motorrelakontakten som &r ansluten
Oppnas. | det hér fallet ar den digitala ingangen pa regulatorn Gppen.

Samtidigt visas larmet véxelvis med standarddisplayen.
Displayen kan inte stangas av via ett extra menyobjekt. Om inget larm visas, méaste funktionen inaktiveras genom
installningen "AV".

Mdjliga varden:

o AV - inget larmrela &r anslutet till motorn

o D1 : motorlarmets reldmotor &r anslutet till digital ingang 1
o D2 : motorlarmets reldmotor &r anslutet till digital ingang 2
o D3 : motorlarmets reldmotor &r anslutet till digital ingang 3
o D4 : motorlarmets reldmotor &r anslutet till digital ingang 4

5.4 Menyn System

OK
System > Sprak 4.1
ESC et
< Engelska
Vy *a
| Lésenordsskydd seb54.2

Vy fta

Losenord

1000
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541 Menyn Sprak > System>Sprak

Sprak

Engelska

Har kan du ange vilket sprak som ska anvandas pa alla displayer som visas.

Foljande sprak finns tillgangliga:

e Tyska
e Engelska (standard)
e Svenska

5.4.2 Losenordsfunktion >» System> Lésenord

Losenordsskydd Losenord

AV 1000

Lésenordsfunktionen styr skrivbehérigheten till alla parametrar i menyerna "Instélliningar”, "Larmfunktioner" och "System".
a) Parametern "Lésenordskydd"
Anvand parametern "Losenordskydd" och den har funktionen kan aktiveras eller inaktiveras.

Mdjliga varden:

o AV : Funktionen &r inaktiv, alla parametrar kan &ndras
o PA : Funktionen ar aktiv, det gar bara att ndra en parameter om korrekt l6senord
har angivits.

Lésenordsskyddet &r ej aktiverat vid leverens.
Om du vill &ndra parametern "Losenordsskydd", maste korrekt I6senord alltid anges (dven om lésenordsskyddet = "AV").
Detta kravs for att forhindra att skyddet aktiveras av misstag av ndgon som inte kanner till 1dsenordet.

inte blinka) ar skrivskyddet aktiverat.

Om ingangsmenyerna pa regulatorn inte svarar nar knappen "OK" trycks ned, (displayen borjar
A | det har fallet maste korrekt [6senord anges for att aktivera ingangsfunktionen.
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b) Parametern "Ldsenord"
Lésenordet anges i det har menyobjektet.

Med l6senordet kan tva olika nivaer av behérighet anvandas:

o Ldsenord "Full behdrighet" : alla parametrar kan &ndras
o Lésenord "Delvis behdrighet" : endast parametrarna i Instéliningar > Borvarden >
Grundlaggande funktion kan andras

Sjalva losenorden finns inte i det har dokumentet. De méaste begaras separat fran ebm-papst.

Om ingen tangent trycks ned under 4 minuter, aktiveras skrivskyddsfunktionen nar parametern
"Lésenordsskydd" = "PA".
| det hér fallet anger du [6senordet igen nar vardet ska &ndras.

Nar menyobjektet Losenord har valts, visas alltid vardet "1000" aven om ett annat I6senord har
angetts. Detta garanterar att obehdriga anvandare inte kan ta reda pa losenordet med det har
menyobjektet.

6. Forinstallda driftslagen

Det enklaste sattet att driftsatta regulatorn ar att anvanda nagot av de férprogrammerade driftidgena.

Du valjer via menyobjekt Driftiage > Aktuellt driftiage.

Nar du valjer ett tilldmpningsspecifikt driftsldge sker konfigurationen av menyerna "Instéliningar" och "Larmfunktioner"
automatiskt. Alla varden i dessa menyer skrivs dver med fordefinierade bérvérden.

De forprogrammerade installningarna for varje driftslage bygger pa empiriska data som sammanstéllts fran ett stort antal
verkliga tilldmpningar och passar i manga olika situationer. | undantagsfall kan instalningarna behéva justeras, genom att
vardena i menyerna "Installningar" och "Larmfunktioner" andras manuellt.
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Temperaturstyrning

Temperaturstyrning - standard

Tilldmpning:

Temperaturstyming - Luftkonditionering och kylning.

Parametrar:
Parameter Férinstalld Egna instéliningar e
Driftsldge TO1
Sensortyp E1 Temperatursensor

KTY 10-6
Signalform E1 Resistor
Enhet E1 °C
Decimaler E1 1
Métintervall E1 min -30.0
Métintervall E1 max 70.0

0.0

Sensorjustering E1

Sensortyp E2 Ingen sensor
Signalform E2 AV
Enhet E2 Pa
Decimaler E2 0
Matintervall E2 min 0
Métintervall E2 max 1000
Sensorjustering E2 0
Bérvérde 1 20.0
Bérvérdesvaxling 1/2 AV
Borvérde 2 20.0
Bérvérdesreduktion AV
Borvardesredukt. bérja pa 15
Borvardesredukt. sluta pa -15
Borvarde slutpunkt 70.0
Styrfunktionskalla Intern
Styrfunktion Kylning
Styrintervall 5.0
P-faktor 2000%
|-faktor 0.0%
Kalla for faktiskt varde E1
AV/PA hastighet 0%
Uppféljningstid 0s
Minimihastighet 0%
Maximihastighet 100%
Fjarraktivering AV
Boostlage AV
Manuellt 1age AV
Manuell 1age hastighet 0%
Kvéllsbegransning AV
Max. kvéllshastighet 100%
Minimum luft avstangning AV
Avstangning styr avvik. 0.0
Hysteres 0.0
Funktion K1 Alla fel
Aktiv status K1 dppnad
Upphé&mtningsférdréjn. K1 Os
Bortfallsférdréjn. K1 0s
Funktion K2 Av / statisk

- ebmpapst
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Aktiv status K2 dppnad
Upphédmtningsférdrojn. K2 Os
Bortfallsférdrdjn. K2 0s
Display sensorfel AV
Motorfel ingang AV

~ ebmpapst
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Sensor:

Typ: : Temperatursensor KTY-10-6; R25 = 2 kQ

Anslutning  : Ingang temperatursensor 1 (anslutningsplint 3; kontakt 1 + 2)
Styrning:

Om parametrarna inte andras uppstar foljande styrbeteende (P-regulator):

Pulsldngd
A

Al
100%
0% >
‘ > Faktiskt virde
ZOz"C oK 25°C
Borvirde Styrintervall

Vanliga modifieringar:

a) Andring av bérvarde:
Pulsliangd A

Al
100%
/
Borvirde //
=20°C 7
\‘ //
/
/
el
// Borvirde
s =22°C
s/
7/
//
N N | | |
0% I O | >
Faktiskt
20°C 250C  virde
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b) Andring av styrintervall
Pulsliangd A

- ebmpapst

Al
100%
///
Styrintervall -7
5K I~ -
///
//
//// A .
Pre Styrintervall
-~ 10K
//
//
//
//
| Gl | | | | | | |
% T T T T 1 R B R F’k_ i
20°C 25°C 30°C aktiskt virde
Borvirde
¢) Andring i styrfunktion
Pulsldngd
Al A
100% ———— _
\\
A
0% —+1 >

15°C

20°C

30°C

Borvirde

d) Andring i flaktniva A1 (min. hastighet; max. hastighet)

Pulsldngd
A

>

Al
100%
80% e ————
Min = 30% -~
Max = 80%
///
P Min = 0%
0% g———~ Max = 100%
0%
I< 5K > Faktiskt virde
ZOOC Styrintervall 25°C
Borvirde

Faktiskt virde
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Tryckstyrning

Tryckstyrning- Ventilationssystem

Tilldmpning:

Tryckstyrning for ventilationssystem i VVS

Parametrar:

Parameter Forinstalld Egna instéllningar &
Driftslage P01
Sensortyp E1 Trycksensor 0..500 Pa
Signalform E1 0-10V
Enhet E1 Pa
Decimaler E1 0
Matintervall E1 min 0
Métintervall E1 max 500
Sensorjustering E1 0
Sensortyp E2 Ingen sensor
Signalform E2 AV
Enhet E2 Pa
Decimaler E2 0
Métintervall E2 min 0
Métintervall E2 max 1000
Sensorjustering E2 0
Borvérde 1 250
Borvardesvaxling 1/2 AV
Borvarde 2 250
Borvardesreduktion AV
Borvardesredukt. borja pa 15
Borvardesredukt. sluta pa -15
Borvarde slutpunkt 70
Styrfunktionskalla Intern
Styrfunktion Uppvarmning
Styrintervall 1000
P-faktor 50%
|-faktor 5.0%
Kélla for faktiskt varde E1
AV/PA hastighet 12%
Uppfoljningstid 20s
Minimihastighet 0%
Maximihastighet 100%
Fjarraktivering AV
Boostlage AV
Manuellt 1dge AV
Manuell Idge hastighet 0%
Kvallsbegransning AV
Max. kvéllshastighet 100%
Minimum luft avstangning AV
Avstangning styr avvik. 0
Hysteres 0
Funktion K1 Alla fel
Aktiv status K1 Oppnad
Upphamtningsfordrojn. K1 Os
Bortfallsfordrojn. K1 Os
Funktion K2 Av / statisk

- ebmpapst
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Aktiv status K2 Oppnad
Upphamtningsfordrojn. K2 Os

Bortfallsfordrojn. K2 Os

Display sensorfel AV

Motorfel ingang AV

Sensor:

Typ: : Trycksensor 0..500 Pa ->0..10 V

Anslutning : Ingang 0..10 V (1) (anslutningsplint 3; kontakt 9 + 10)
Styrning:

Med I-faktorn styr systemet trycket pa ett speciellt satt sa att borvardet alltid nas
(Faktiskt varde = Borvérde). Dérfor &r det inte mdjligt att visa pulslangd som en funktion av det faktiska vardet.

Ett borvarde pa 250 Pa ar fabriksinstallt.
Detta innebar att det faktiska vardet i helt modulerad status ocksa ar 250 Pa.

Styrparametrarna ar instéllda pa standardvarden:

o  P-faktor :50%
o |-faktor 5%

Dessa varden ar tillrackliga for de flesta tilldmpningar.

Parametern "Styrintervall" som en annan displayform for P-faktorn ger inte en rattvis bild eftersom I-faktorn ar styrparametern
genom hela intervallet.

Det &r endast instéllningen "Uppvarmning" (d.v.s. positiv effektiv riktning) som fungerar som en
styrfunktion for den har tilldmpningen. Instéliningen "Kylning" (negativ effektiv riktning) resulterar

alltid i ett instabilt system.

Modifieringar:

a) Andra bérvarde:

Anvandaren behdver ofta ett annat borvarde &n standardbérvardet.
Efter varje andring i borvardet, styr enheten det faktiska vérdet till den nya instaliningen.

b) Andra styrparametrar

Om styrsystemet bérjar oscillera med standardvardena, maste styrparametrarna minskas. Borvardet nas da langsammare
och aterkopplingens styrfunktion ar mer stadig.
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Om styrsystemet inte modulerar vardet tillrackligt snabbt, maste styrparametrarna 6kas.
Borvardet nas da snabbare. Daremot 6kar detta risken for ett instabilt system.

Den optimala installningen beror pa styrvégen (anvandarens system).

Tryckstyrning, kompenserad for omgivande temperatur

Tilldmpning:

Tryckstyrning for ventilationssystem i VVS

Det specifika bdrvardet &ndras proportionellt mot omgivningstemperaturen.

Parametrar:
Parameter Forinstalld Egna instéllningar &
Driftslage P02
Sensortyp E1 Trycksensor 0..500 Pa
Signalform E1 0-10V
Enhet E1 Pa
Decimaler E1 0
Matintervall E1 min 0
Métintervall E1 max 500
Sensorjustering E1 0
Sensortyp E2 Temperatursensor
KTY 10-6
Signalform E2 Resistor
Enhet E2 °C
Decimaler E2 1
Matintervall E2 min -30.0
Métintervall E2 max 70.0
Sensorjustering E2 0.0
Borvérde 1 250
Borvardesvaxling 1/2 AV
Borvarde 2 250
Borvardesreduktion PA
Borvardesredukt. borja pa 15.0
Borvardesredukt. sluta pa -15.0
Borvarde slutpunkt 70
Styrfunktionskalla Intern
Styrfunktion Uppvarmning
Styrintervall 1000
P-faktor 50%
|-faktor 5.0%
Kélla for faktiskt varde E1
AV/PA hastighet 12%
Uppfdljningstid 20s
Minimihastighet 0%
Maximihastighet 100%
Fjdrraktivering AV
Boostlage AV
Manuellt lage AV
Manuell lage hastighet 0%
Kvéllshegransning AV
Max. kvallshastighet 100%
Minimum luft avstangning AV
Avstangning styr avvik. 0
Hysteres 0

- ebmpapst

Sida 54 av 65



Driftsinstruktion - styrdon fér EC-motorer ‘ ebm paDSt

Funktion K1 Alla fel

Aktiv status K1 Oppnad
Upphamtningsfordrojn. K1 Os

Bortfallsfordrjn. K1 0s

Funktion K2 Av / statisk

Aktiv status K2 Oppnad
Upphé&mtningsférdréjn. K2 Os

Bortfallsfordrjn. K2 0s

Display sensorfel AV

Motorfel ingang AV

Sensorer:

Typ: : Trycksensor 0..500 Pa -> 0..10 V

Anslutning - Ingang 0..10 V (1) (anslutningsplint 3; kontakt 9 + 10)
Typ: : Temperatursensor KTY-10-6; R25 = 2 kQ

Anslutning : Ingang temperatursensor 2 (anslutningsplint 3; kontakt 3 + 4)

Borvardesjustering beroende pa omgivningstemperaturen:

Det fabriksinstallda borvardet pa 250 Pa justeras efter omgivningens temperatur pa foljande satt:

Borvirde [Pa] A
250
70
1 >
-15 15 T [°C]

FérT>15°C : Borvarde = 250 Pa
For-15°C<T<15°C : Bérvardet for grundlaggande funktioner andras linjart inom intervallet [70 Pa - 250 Pa]
ForT<-15°C : Bérvérde = 70 Pa
Styrning:

Aterkopplingsstyringen fungerar pa samma satt som i 6.2.1 Tryckstyrning av ventilationssystem.
Driftsmetod: se detta kapitel.
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Modifieringar:

a) Andra styrparametrar

Om styrsystemet borjar oscillera med standardvardena, maste styrparametrarna minskas.
Borvardet nas da langsammare och aterkopplingens styrfunktion &r mer stadig.

Om styrsystemet inte modulerar vardet tillrackligt snabbt, maste styrparametrarna okas.
Borvardet nas da snabbare. Daremot 6kar detta risken for ett instabilt system.

Den optimala installningen beror pa styrvagen (anvandarens system).

b) Andra borvérde:

Anvandaren kraver ofta ett annat borvarde an standardbdrvérdet.
Efter varje andring i borvardet, styr enheten det faktiska vérdet till den nya instéliningen.

Borvardeskurvan beror pa omgivningen temperatur och andras som foljer:

Borvirde [Pa] A

250
200 S S
Borvirde -7 -
=250Pa -7
4 ~A T
T ,,”/ Borvirde
70 - =200Pa
| | | | |
| | | | | >
-15 15 T [°C]
b) Andra parametern fér kompensation av omgivningstemperaturen:
Borvirde [Pa
(Pa] o
250 I
//
/
7
/
7/
— /
Borja pa=15°C y
Sluta pa = -15°C \A //
—_— //
/7
7/
/
/
/
/
-1 /
AN
//
710 44—~ - Borja pa = 10°C
£ Sluta pa = -5°C
| | | |
| 1 | | >
-15 -5 10 15 T[°C]
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Borvirde [Pa] A

250 Borvirde slutpunkt: T
150Pa R
150 f———-—- \
—_ Borvirde slutpunkt:
70Pa
70
1 >
-15 15 T [°C]
Tryckstyrning - kondensor
Tillimpning:
Tryckstyrning for kondensor i kylningssystem
Parametrar:
Parameter Forinstalld Egna instéllningar e
Driftslage C01
Sensortyp E1 Trycksensor
0..30 bar

Signalform E1 4.20mA
Enhet E1 bar
Decimaler E1 2
Métintervall E1 min 0
Métintervall E1 max 30.00
Sensorjustering E1 0
Sensortyp E2 Ingen sensor
Signalform E2 AV
Enhet E2 Pa
Decimaler E2 0
Métintervall E2 min 0
Métintervall E2 max 1000
Sensorjustering E2 0
Borvarde 1 12.00
Bérvérdesvaxling 1/2 AV
Borvérde 2 12.00
Borvardesreduktion AV
Borvardesredukt. borja pa 15
Borvardesredukt. sluta pa -15
Borvarde slutpunkt 70.00
Styrfunktionskalla Intern
Styrfunktion Kylning
Styrintervall 5.00
P-faktor 600%
|-faktor 0.0%
Kalla for faktiskt vérde E1
AV/PA hastighet 0%

- ebmpapst
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Uppféljningstid Os
Minimihastighet 0%
Maximihastighet 100%
Fjarraktivering AV
Boostlage AV
Manuellt 1age AV
Manuell Iage hastighet 0%
Kvallsbegransning AV
Max. kvéllshastighet 100%
Minimum luft avstangning AV
Avstangning styr avvik. 0.00
Hysteres 0.00
Funktion K1 Alla fel
Aktiv status K1 Oppnad
Upphamtningsfordrojn. K1 Os
Bortfallsfordrojn. K1 0s
Funktion K2 Av / statisk
Aktiv status K2 Oppnad
Upphé&mtningsférdréjn. K2 Os
Bortfallsfordrojn. K2 0s
Display sensorfel AV
Motorfel ingang AV
Sensor:

Typ: : Trycksensor 0..30 bar -> 4..20 mA
Anslutning - Ingang 0/4..20 mA (1) (anslutningsplint 3; kontakt 6 + 10)

Om parametrarna inte andras uppstar féljande styrbeteende (P-regulator):

Pulsldngd
Al A

100%

0%

Sbar 17
Styrintervall

- ebmpapst
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Modifieringar:

a) Andra bérvarde
Pulsldngd

Al
100% .
,/
//
//
Borvirde: e
12bar [~ il
/,/
,//‘\ Borvirde:
7 14 bar
7
//
//
b | | |
0% S I B E— 1 —»
12 14 17 19 p [Pa]
b) Andra styrintervall
Pulsliangd
Al A
100% _
Styrintervall: ///
Sbar 8 /,/
///’ '\\ Styrintervall:
- 8 bar
Gl | | | | |
0% D S R m— — >
12 17 20 p [Pa]

- ebmpapst

Fabriksinstallningar maste alltid anpassas av en specialist enligt
specifika systemkrav.
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Tryckstyrning - kondensor med dubbelkrets

Tilldmpning:

Tryckstyrning for kondensor med dubbelkrets i kylningssystem

Parametrar:
Parameter Forinstalld Egna instéllningar &
Driftslage C02
Sensortyp E1 Trycksensor
0..30 bar
Signalform E1 4.20mA
Enhet E1 bar
Decimaler E1 2
Matintervall E1 min 0
Métintervall E1 max 30.00
Sensorjustering E1 0
Sensortyp E2 Trycksensor
0..30 bar
Signalform E2 4.20mA
Enhet E2 bar
Decimaler E2 2
Métintervall E2 min 0
Métintervall E2 max 30.00
Sensorjustering E2 0
Borvérde 1 12.00
Borvardesvaxling 1/2 AV
Borvérde 2 12.00
Bérvérdesreduktion AV
Borvardesredukt. borja pa 15.00
Borvardesredukt. sluta pa -15.00
Borvarde slutpunkt 70.00
Styrfunktionskalla Intern
Styrfunktion Kylning
Styrintervall 5.00
P-faktor 600%
|-faktor 0.0%
Kalla for faktiskt varde Max (E1, E2)
AV/PA hastighet 0%
Uppfdljningstid 0s
Minimihastighet 0%
Maximihastighet 100%
Fjarraktivering AV
Boostlage AV
Manuellt 14ge AV
Manuell lage hastighet 0%
Kvéllshegransning AV
Max. kvallshastighet 100%
Minimum luft avstangning AV
Avstangning styr avvik. 0.00
Hysteres 0.00
Funktion K1 Alla fel
Aktiv status K1 Oppnad
Upphé&mtningsférdréjn. K1 Os
Bortfallsfordrojn. K1 0s
Funktion K2 Av / statisk
Aktiv status K2 Oppnad

- ebmpapst
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Upphamtningsfordrojn. K2 Os

Bortfallsfordrojn. K2 Os

Display sensorfel AV

Motorfel ingang AV

Sensorer:

Typ: : Trycksensor 0..30 bar -> 4..20 mA

Anslutning - Ingang 0/4..20 mA (1) (anslutningsplint 3; kontakt 6 + 10)
Typ: : Trycksensor 0..30 bar -> 4..20 mA

Anslutning - Ingang 0/4..20 mA (2) (anslutningsplint 3; kontakt 8 + 12)
Styrning:

Styrningen motsvarar kondensor med en krets (se 6.2.3 Tryckstyrning av kondensor)

Skillnaden &r att systemet har 2 sensorer som ger det faktiska vardet.
Det styr automatiskt till det hogre faktiska vardet for trycket.

Modifieringar:

se 6.2.3 Tryckstyrning av kondensor

Fabriksinstallningar maste alltid anpassas av en specialist enligt
specifika systemkrav.
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7. Kretsscheman

Berakning av faktiska varden

[=a-1 E
EED
TR
—~O3s 8
wo© e o
BEEER
Signalform E1 -
Temperatursensor O Resistor i
Ingang 1 i
|
010V~ 0.10V !
Ingéng 1 0L20mA U > Sensorstatus E
..20m
0/4..%0mA O 4.20mA Fakt. Faktiskt varde E1
Ingéng 1 varde A
Ingen Kélla for
00O sensor fakhsk? vérde
E1 1
£ g |
R Max b
5SS -% Max (E1; E2) P Fakliskt vrde
o o o =
BEESE B
. €388 5
Signalform E2 HA=s=46 E2
Temperatursensor O Resistor i
Ingang 2 i
|
0.10V 0.10V !
Ingang 2 0L20mA U Faktiskt varde E2
..20m
0/4..%OmA O 4.20mA Fakt. = Sensorstatus E2
Ingang 2 | varde
ngen
NG sensor
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Berakning av borvarden/regulator

Borvardes-
véxlinp 1/2 —
! IS
Dx Borvardes- §5 s
! reduktion Faktiskt varde Styrfunktions- § = =
! i Styrfunktion Kala Zo £
|
Bérvarde 1 0 ' - | |
AV ! | |
Borvarde 2 }—0 Borvarde Varmning ! !
PA ® ; Intern i
‘gylning i Pl
Bdrvérdes- - styrdon ———  Controller output
reduktion 0 \
Bérvardesreduktion bérja pé—>B" y 1 \:\: Dx
orvarde
Borvardesreduktion sluta pd————pp» i Styr
Borvardesreduktion, borvarde vid——— | D|X awikelse
slutpunkt -
Faktiskt varde E2 P Styrfunktions-
Faktiskt varde E2 kalla
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Berakning av pulslangd

- ebmpapst

@ B
=) =
2 ‘% L T T T C T T a T
< £ [ Kvallsbegransning ! ! Min. luft avstangning :
> = 1 \ ! . 1
= = Uppfoliningstid ! i ! Min. luft i
! Kvallsbegransning | ! avsténglning '
! . : ! L
1 [ ' ' ! |
Al i ! Dx | AV ! I
Berakning Aktivering: ' i L i !
pulslangd Begransa pulslangden i i ! i 1 N, L
Pulslang till "Hastighet PA/ AV" | 1 1 ' ! PA |
Utsignal styrdon  Jp— Vax for T > follow-up time; — : ! | 0 ' '
hast, ange sedan min. ! . : L0 : :
hlvlini hastighet ' ! | i |
ast. 1
Utsignal styrdon i i Styrawikelse : i i
: - | Min ! ' i
Kvallsbegransning__| > ! MAS styrenh. \ !
Hastighet hastighet ! I (+MAShysteres) | i
PA/AV o : U |
Boosltlége Manuelllt lage Fjérralﬁtivering
| | |
Dx ! Dx
| i |
| | :
1 | |
AV | .
100% 0 \ 0 ! Pulslangd
Manuellt Iage > P 0.10v (O Utgang At
Hastighet 0 1 gang
U
Pulslangd
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Relaaktivering

Aktiveringen fungerar pad samma sétt for rela K1 och K2:

Funktion Kx
[}

0 Av / statisk

r=l (=)
s £
B 9
s B
Sensorfel E1 Jp——— g 5
1 S Sensorfel 5 £
= Aktiv status > ]
Sensorfel E2 p— ;
|
|
|
0 OFF ' l l
N~ ® Motorfel !
Motorfel Dx ' i
! Tids- .
D1..D4 ! v e s Rela-
( ) : — fordrojning —O kontakt
Motor fault
Input >1 Alla fel \
Styrawikel Kx
yrawikelse pp——+ Grupp 2 O Relé-
100% _ 1 kontakt
(95%)
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